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	1. ЦЕЛИ И ЗАДАЧИ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ

	1.1
	Цель - формирование и развитие компетенций в области прикладной механики деформируемого твердого тела для профессиональной и научно-исследовательской деятельности

	1.2
	Задачи:

	1.3
	- изучение теоретических основ структурного, кинематического и динамического анализов механизмов и машин;

	1.4
	- овладение практическими навыками решения прикладных задач;

	1.5
	- ознакомление с современным научным мировоззрением о достижениях и проблемах теории механизмов и машин.

	
	
	
	
	
	

	2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ В СТРУКТУРЕ ОПОП

	Цикл (раздел) ОПОП:
	Б1.Б

	2.1
	Требования к предварительной подготовке обучающегося:

	2.1.1
	Освоение дисциплины требует предварительной подготовки по дисципилнам:

	2.1.2
	Физика

	2.1.3
	Теоретическая механика

	2.1.4
	Математика

	2.1.5
	Сопротивление материалов

	2.2
	Дисциплины и практики, для которых освоение данной дисциплины (модуля) необходимо как предшествующее:

	2.2.1
	Детали машин и основы конструирования

	2.2.2
	Инновационные отраслевые технологии

	2.2.3
	тепловых энергетических установок

	2.2.4
	Техническое обслуживание и ремонт кузовов автомобилей

	2.2.5
	Технология машиностроения

	
	
	
	
	
	

	3. КОМПЕТЕНЦИИ ОБУЧАЮЩЕГОСЯ, ФОРМИРУЕМЫЕ В РЕЗУЛЬТАТЕ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

	ОПК-3: готовностью применять систему фундаментальных знаний (математических, естественнонаучных, инженерных и экономических) для идентификации, формулирования и решения технических и технологических проблем эксплуатации транспортно-технологических машин и комплексов

	Знать:

	Уровень 1
	в полном объеме современную классификацию механизмов, методы исследования и расчета кинематических и динамических характеристик машин и механизмов

	Уровень 2
	знает классификацию механизмов, методы исследования и расчета   кинематических и динамических характеристик машин и механизмов

	Уровень 3
	знает основную классификацию механизмов, не в полном объеме методы исследования и расчета кинематических и динамических характеристик машин и механизмов

	Уметь:

	Уровень 1
	умеет применять систему теоретических знаний для решения нестандартных практических задач

	Уровень 2
	умеет использовать методы структурного и кинематического анализа для решения практических задач

	Уровень 3
	умеет проводить структурный и частично кинематический анализ стандартных механизмов

	Владеть:

	Уровень 1
	в полной мере владеет системой фундаментальных знаний (математических, инженерных) для решения нестандартных практических задач

	Уровень 2
	владеет системой фундаментальных знаний (математических, инженерных) для решения  практических задач

	Уровень 3
	недостаточно владеет системой фундаментальных знаний (математических, инженерных) для решения практических задач

	В результате освоения дисциплины обучающийся должен

	3.1
	Знать:

	3.1.1
	- основные виды механизмов, методы исследования и расчета кинематических и динамических характеристик машин и механизмов

	3.2
	Уметь:

	3.2.1
	- применять методы анализа и синтеза исполнительных механизмов

	3.3
	Владеть:
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	3.3.1
	- использования методов теории механизмов и машин при решении практических задач в профессиональной деятельности

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	4. СТРУКТУРА И СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

	Код занятия
	Наименование разделов и тем /вид занятия/
	Семестр / Курс
	Часов
	Компетен-
ции
	Литература
	Инте
ракт.
	Примечание

	
	Раздел 1. Основы теории строения и классификации механизмов и машин
	
	
	
	
	
	

	1.1
	строение и классификация плоских механизмов /Лек/
	5
	3
	ОПК-3
	Л1.3Л2.2Л3.3
Э1
	1
	

	1.2
	Структурный анализ плоских механизмов /Лаб/
	5
	10
	ОПК-3
	Л1.3Л2.1Л3.3
Э1
	4
	

	1.3
	Структурный анализ и синтез плоских механизмов /Ср/
	5
	8
	ОПК-3
	Л2.2Л3.3
	0
	

	
	Раздел 2. Кинематический анализ механизмов
	
	
	
	
	
	

	2.1
	Методы кинематического анализа плоских механизмов /Лек/
	5
	6
	ОПК-3
	Л1.1Л2.2Л3.1
	3
	

	2.2
	Кинематический анализ плоских механизмов методом планов /Лаб/
	5
	14
	ОПК-3
	Л1.3Л2.1Л3.2
Э1
	5
	

	2.3
	Методы кинематического анализа плоских механизмов /Ср/
	5
	6
	ОПК-3
	Л1.1 Л1.3Л2.2
Э1
	0
	

	
	Раздел 3. Общая хаоакьтарактеристика и классификация плоских механизмов
	
	
	
	
	
	

	3.1
	Классификация механизмов.  /Лек/
	5
	4
	ОПК-3
	Л1.1 Л1.3Л2.1
Э2
	1
	

	3.2
	Кулачковые механизмы. Кинематический анализ /Лаб/
	5
	8
	ОПК-3
	Л1.2Л2.2Л3.3
	2
	

	3.3
	Передачи вращения /Ср/
	5
	5
	ОПК-3
	Л1.3Л2.1Л3.1
Э2
	0
	

	
	Раздел 4. Основы динамики механизмов и машин
	
	
	
	
	
	

	4.1
	Задачи динамики механизмов и машин. Трение в кинематических парах. Силовое исследование механизмов. /Лек/
	5
	4
	ОПК-3
	Л1.1 Л1.2Л2.1Л3.3
Э2
	1
	

	4.2
	Определение КПД при смешанном соединении механизмов и машин. /Лаб/
	5
	2
	ОПК-3
	Л1.2Л2.2Л3.1
	1
	

	4.3
	Метод Н.Е. Жуковского /Ср/
	5
	2
	ОПК-3
	Л1.1Л2.2Л3.2
	0
	

	4.4
	/Зачёт/
	5
	0
	
	
	0
	

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	

	5. ФОНД ОЦЕНОЧНЫХ СРЕДСТВ

	5.1. Контрольные вопросы и задания

	Контрольные вопросы к зачету (5семестр)

1. Структурный анализ плоских механизмов, его задачи.
2. Кинематические цепи, их классификация.
3. Кинематические пары. Классификация кинематических пар по числу условий связи.
4. Последовательность образования механизма по Ассуру. Классификация плоских кинематических цепей.
5. Плоские механизмы. Структурная формула плоских механизмов. Принцип образования механизмов по Ассуру.
6. Степень подвижности кинематической цепи и механизма.
7. Общая характеристика и классификация механизмов.
8. Теорема и возможности существования кривошипа в плоском четырехзвенном механизме.
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	9. Структурный анализ плоского механизма: звенья, кинематические пары, кинематические цепи. Их классификация.
10. Задачи кинематического анализа механизмов, его методы.
11. Кинематический анализ методом планов.
12. Кинематический анализ механизмов методом диаграмм.
13. Кинематический анализ механизмов аналитическим методом.
14. Построение плана скоростей для двухповодковых групп первого и второго видов.
15. Построение плана ускорений для двухповодковых групп первого и второго видов.
16. Построение плана скоростей плоского механизма.
19. Трение в винтовых кинетических парах.
20. Трение в кинетических парах. Виды и законы трения. Угол трения.
21.     Трение в поступательной кинематической паре. Угол трения. Конус трения.
22. Трение во вращательной кинематической паре. Круг трения.
23. Основное уравнение движения машин. КПД машин при последовательном, параллельном и смешанном соединениях механизмов.
24. Шарнирный четырехзвенник. Принцип существования кривошипа.
25. Кулачковые механизмы. Структурный и кинематический анализ механизмов.
26. Профилирование кулачковых механизмов.
27. Кинематический анализ кулачковых механизмов.
28. Передачи вращения: классификация, достоинства и недостатки, материалы передач.
29. Механизмы преобразования движений (классификация).
30. Методы кинематического анализа.

	5.2. Фонд оценочных средств

	Фонд оценочных средств представлен в Приложении 1

	5.3. Перечень видов оценочных средств

	контрольная работа, тестовые задания

	
	
	
	
	
	

	6. УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ И ИНФОРМАЦИОННОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

	6.1. Рекомендуемая литература

	6.1.1. Основная литература

	
	Авторы, составители
	Заглавие
	Издательство, год

	Л1.1
	Кокорева, О.Г. 
	Теория механизмов и машин : курс лекций
	Москва : Альтаир-МГАВТ, 2015. - 83 с. : ил., табл., схем. - Библиогр. в кн. ; То же [Электронный ресурс]. - URL: http://lib.biblioclub.ru/index.php?page=book&id=429851

	Л1.2
	М.А. Мерко, А.В. Колотов, М.В. Меснянкин и др
	Теория механизмов и машин : учебное пособие
	Красноярск : СФУ, 2015. - 248 с. : ил., табл., схем. - Библиогр.: с. 243-244. - ISBN 978-5-7638-3362-1 ; То же [Электронный ресурс]. - URL: http://lib.biblioclub.ru/index.php?page=book&id=497728

	Л1.3
	Коловский М.З., Евграфов А.Н.
	Теория механизмов и машин: учеб.для студентов вузов:рек.УМО по университет. политехн.образованию
	Москва: Академия, 2013

	6.1.2. Дополнительная литература

	
	Авторы, составители
	Заглавие
	Издательство, год

	Л2.1
	Коловский М.З., Евграфов А.Н.
	Теория механизмов и машин: Учеб.пособие для студентов вузов:Допущено Мин.образования и науки РФ
	Москва: Академия, 2008

	Л2.2
	В.В. Кузенков, И.В. Леонов, В.В. Панюхин и др
	Теория механизмов и машин: Сборник задач : учебное пособие "
	Москва : Издательство МГТУ им. Н.Э. Баумана, 2010. - 64 с. : ил. - Библиогр. в кн. ; То же [Электронный ресурс]. - URL: http://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=257511

	Л2.3
	М.А. Мерко, А.В. Колотов, М.В. Меснянкин и др.
	Теория механизмов и машин: рычажные механизмы : практикум
	Красноярск : СФУ, 2016. - 240 с. : ил., табл., схем. - Библиогр.: с. 230-231. - ISBN 978-5-7638-3529-8 ; То же [Электронный ресурс]. - URL: http://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=497730

	6.1.3. Методические разработки

	
	Авторы, составители
	Заглавие
	Издательство, год

	Л3.1
	Коловский М.З., Евграфов А.Н.
	Теория механизмов и машин: Учеб.пособие для студентов вузов:Допущено Мин.образования и науки РФ
	Москва: Академия, 2008

	Л3.2
	Чмиль В.П.
	Теория механизмов и машин: Учеб.-метод.пособие
	Санкт-Петербург: Лань, 2012

	Л3.3
	Тимофеев Г.А.
	Теория механизмов и машин: учеб.пособие для бакалавров:допущено УМО
	Москва: Юрайт, 2012

	6.2. Перечень ресурсов информационно-телекоммуникационной сети "Интернет"

	Э1
	Шевченко С.М. Теория механизмов и машин  [Электронный ресурс]: сетевой электр. учеб.-метод. комплекс по направлению 20.04.01 "Педагогическое образование" профили подготовки Технология и экономика/С.М. Шевченко; Ниж.гос. педаг. ун-т им.К.Минина: офиц. сайт. – Режим доступа:http://https://moodle.mininuniver.ru/course/view.php?id=624, для доступа к ресурсу необходима авторизация – Загл. с экрана.

	Э2
	Евдокимов, Ю.И. Теория механизмов и машин : курс лекций / Ю.И. Евдокимов. - Новосибирск : Новосибирский государственный аграрный университет, 2013. - Ч. 1. Структура, кинематика и кинетостатика механизмов. - 136 с. ; То же [Электронный ресурс]. - URL: http://biblioclub.ru/index.php?page=book&id=230467 

	6.3.1 Перечень программного обеспечения

	6.3.1.1
	LMS Moodle, Пакет Microsoft Office (Word, Excel,PowerPoint и т.д.), Интернет браузер, Adobe Reader (сканирование документов)

	6.3.2 Перечень информационных справочных систем

	6.3.2.1
	http://www.biblioclub.ru ЭБС «Университетская библиотека онлайн»

	6.3.2.2
	http://www.elibrary.ru Научная электронная библиотека

	6.3.2.3
	http://www.ebiblioteka.ru Универсальные базы данных изданий

	6.3.2.4
	http://www.twirpx.com/files/machinery Машиностроение и материалообработка

	6.3.2.5
	http://www.technofile.ru/files Технические материалы для студентов

	
	
	
	

	7. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

	7.1
	Реализация дисциплины требует наличие учебной аудитории для проведения лекционных и лабораторных занятий, укомплектованной необходимой учебной мебелью и техническими средствами для представления учебной информации обучающимся.

	7.2
	Лекционная аудитория оборудована техникой для просмотра презентаций (средствами звуковоспроизведения, экраном, имеющие выход в Интернет).

	7.3
	Методическое обеспечение дисциплины: тесты, макеты механизмов, комплект лабораторных заданий по тематике, раздаточный учебно-методический материал, электронные презентации.

	7.4
	Технические средства обучения: мультимедийное оборудование (компьютер, принтер, сканер, проектор).

	
	
	
	

	8. МЕТОДИЧЕСКИЕ УКАЗАНИЯ ДЛЯ ОБУЧАЮЩИХСЯ ПО ОСВОЕНИЮ ДИСЦИПЛИНЫ (МОДУЛЯ)

	Рейтинг-план дисциплины представлен в Приложении 2

На странице сайта Мининского университета «Рейтинговая система оценки качества подготовки студентов» https://www.mininuniver.ru/scientific/education/docs/ump представлен нормативный документ - Положение о рейтинговой оценке качества подготовки студентов.
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